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Nazwa przedmiotu
Roboty przemystowe [S2Mech1>RP]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechatronika 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
Konstrukcje i sterowanie urzgdzen ogolnoakademicki
mechatronicznych

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiéw Wymagalnos¢
stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
15 15 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Olaf Ciszak prof. PP
olaf.ciszak@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z zakresu programéw i
przedmiotéw przewidzianych dla studentéw kierunku Mechatronika na | stopniu studiéw (w szczegdlnosci:
podstawy robotyki, mechanika, teoria mechanizmow, automatyka, podstawy programowania, ...). Powinien
réwniez posiadac¢ umiejetnos¢ pozyskiwania informac;ji (biblioteka, bazy elektroniczne publikacji naukowych
i patentow, internet i inne), przetwarzac i analizowa¢ zrodta wiedzy prowadzgce do logicznych wnioskow.
Rozumie¢ potrzebe uczenia sig, pozyskiwania nowej wiedzy, porzgdkowania uzyskanych informaciji,
werbalizowania wkasnych wnioskow (autoprezentacja).

Cel przedmiotu
Przedstawienie aktualnych trendéw w budowie, wyposazeniu i zastosowaniach robotéw przemystowych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
Ma wiedze z zakresu klasyfikacji, budowy i eksploatacji oraz charakterystyk technicznych wspotczesnych
maszyn i urzgdzen mechatronicznych. Ma wiedze na temat cyklu zycia wyrobow elektronicznych.



Umiejetnosci:

Potrafi okresli¢ jakimi zaawansowanymi metodami wykonaé¢ obrébke elementéw mechanicznych. Potrafi
okresli¢ mozliwo$ci i potrzebe mikroobrdbki oraz obrobki z duzymi predkosciami czesci mechanicznych
urzadzen mechatronicznych. Potrafi dobra¢ robota przemystowego lub maszyne technologiczng do
realizacji zadania przemystowego oraz opracowac dla nich program sterujacy.

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych osoéb.

Potrafi ustala¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania.

Potrafi wspotdziatac i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role.

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: Wiedza nabyta w ramach wykfadu jest weryfikowana za pomocg egzaminu w formie testu (ok.
20 pytan). Prég zaliczeniowy 50%.

Laboratorium: Zaliczenie na podstawie odpowiedzi ustnej lub pisemnej z zakresu tresci kazdego
wykonywanego ¢wiczenia laboratoryjnego, sprawozdanie z kazdego ¢wiczenia laboratoryjnego wedtug
wytycznych okreslonych w przewodniku do ¢wiczen i wskazan prowadzgcego ¢wiczenie laboratoryjne.
Aby uzyskac zaliczenie laboratoriéw wszystkie ¢wiczenia muszg by¢ zaliczone (ocena pozytywna z
odpowiedzi i sprawozdania).

Tre$ci programowe

Wyktad: Rozwdj i prognoza na rynku robotyki; Obszary zastosowan robotéw; Techniczno-organizacyjne
aspekty robotyzacji; Rentownos$c¢ robotyzacji (sktadniki kosztéw produkcji zrobotyzowanej, wptyw
robotyzacji na koszty inwestycyjne; rachunek efektywnosci ekonomicznej); Wspotczesne roboty
przemystowe i trendy w ich rozwoju; Wyposazenie techniczno-technologiczne stanowisk
zrobotyzowanych (chwytaki, glowice technologiczne, urzgdzenia wspétpracujgce); Metodyka doboru
robota przemystowego z uwzglednieniem warunkéw jego pracy na stanowisku produkcyjnym;
Dyrektywa maszynowa i bezpieczenstwo pracy na zrobotyzowanych stanowiskach; Przyktady
konfiguracji stanowisk zrobotyzowanych.

Laboratorium: Cwiczenia praktyczne z zakresu zasad i metod programowania robotéw edukacyjno-
przemystowych i wspotpracujgcego wyposazenia techniczno-technologicznego. Praca w srodowisku
programu do wspomagania projektowania, programowania i analizy stanowisk zrobotyzowanych (np.
RobotStudio, RoboGuide) - ¢wiczenia praktyczne z zakresu opracowania projektu zrobotyzowanego
stanowiska dla okreslonego zadania manipulacyjnego lub technologicznego.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna ilustrowana fimami wideo, dyskusja problemowa.
Laboratorium: rozwigzywanie praktycznych problemow, poszukiwanie i korzystanie ze zrodet wiedzy,
praca zespotowa, dyskusja
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 32 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 18 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




